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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacjchtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zekanych z wykonaniem wyréwnania poprzecznego i paoaigo podbudowy
kruszywem stabilizowanym mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanoWwowizujacy dokument jako dokument
przetargowy na wykonanie robot ,Odbudowa drogi dol Brankowskich nad Pili.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem wyréwnania podbudowy:
a) a) kruszywamitamanymi stabilizowanymi mechanicznie,
b) b) zuzlem wielkopiecowym stabilizowanym mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa wyréwnawcza - warstwa o0 zmiennej gdgboukladana na istniggej warstwie w celu
wyréwnania jej nierownii w profilu poprzecznym i podiunym.

1.4.2. Pozostate oki&enia § zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fikd oraz w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow
Ogo6lne wymagania dotygze materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania wyréwnania podbudowy kuszywem stabilizowanym
mechanicznie

Do wyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanynechanicznie naly stosowa materiaty
spetniajce wymagania okione w:
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 2,
OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego lizalianego mechanicznie” pkt 2,
OST D-04.04.03 ,Podbudowaznzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznief’ ik

2.3. Sktadowanie materiatow

Kruszywa uywane do robot naly sktadow& w zasiekach materialowych na padioutwardzonym,
dobrze odwodnionym w warunkach zabezpiegaajh je przed zmieszaniem z innymi gatunkami kruszy
frakcjami.

Materiat w okresie skladowania nie seoulec zanieczyszczeniu.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robot

Do wykonania wyrownania podbudowy kruszywem tanmanystabilizowanym mechanicznie
Wykonawca powinien dysponowasprztem okrélonym w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjalne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Transport kruszyw powinien spetdiavymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQ0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Zasady i warunki wytwarzania mieszanki kruszywaipoy spetnia wymagania okrdone w OST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizega mechanicznie” pkt 5.

5.3. Przygotowanie powierzchni podbudowy do wyréwamnia kruszywem stabilizowanym mechanicznie

Przed przyspieniem do wykonywania wyrOwnania powierzchnia paoditwy powinna zosta
oczyszczona z wszelkich zanieczysZgzegodnie z OST D-04.03.01 ,Oczyszczenie i skrojgiewarstw
konstrukcyjnych” pkt 5.

Powierzchnia podbudowy ttuczniowej lub z kruszywegwidziana do wyréwnania powinna zdsta
przed ukfadaniem warstwy wyréwnawczej zoskardowamgtbokas¢ 7 cm, co pozwoli na wkgiwe zwihzanie
wykonanej warstwy wyréwnawczej z istniej podbudow.

Prace pomiarowe powinny ®&ywykonane w spos6b umddwviajacy wykonanie wyréwnania
podbudowy zgodnie z dokumentagrojektova.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania wysdania podbudowy powinny By wcze&niej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarmzasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w edlach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposob zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmazliwia¢ naciagnigcie
linki do wytyczenia robot w odgbach nie wikszych nk co 10 m.

Po wytyczeniu wyréwnania podbudowy najeustawé wzdtwz istniepcej podbudowy prowadnice w
taki spos6b, aby wyznaczaly orieisle warstwe wyrOwnawcz podbudowy w stanie niezesgczonym.
Prowadnice winny by ustawione stabilnie, w sposéb wyklueggj ich przesuwanie siw czasie uktadania i
zag:szczania kruszywa.

5.4. Odcinek prébny
O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkerya® odcinek prébny, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyraa@ ogélne” pkt 5.

5.5. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ uktadanej warstwy wyréwnawczej z kruszywa stabilanego mechanicznie nie
moze by po zagszczeniu mniejsza od napkiszego wymiaru ziarna w kruszywie. Warstwyréwnawca z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie uktadai giag;szcza wedtug zasad oklenych w OST D-04.04.02
,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego awichnie” pkt 5 oraz OST D-04.04.03 ,Podbudowa z
zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie’fk

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéndadania zgodnie z ustaleniami
zawartymi w OST D-04.04.02 ,Podbudowa z kruszywadaego stabilizowanego mechanicznie” pkt 6 oraz
OST D-04.04.03 ,Podbudowazmzla wielkopiecowego stabilizowanego mechaniczniét G

6.3. Badania w czasie rob6t
Czstotliwos¢ oraz zakres badla pomiarow w czasie wykonywania wyréwnania podbug@odano w
OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wymagania ngbpkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podbowry

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzych cech geometrycznych wykonanego wyréwnania
powinny by zgodne z okrdonymi dla podbudowy w OST D-04.04.00 ,Podbudowkraszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosty obmiarows jest ni (metr szécienny) wbudowanego kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Roboty zwazane z wykonaniem wyréwnania podbudowy aaléo robét ulegacych zakryciu. Zasady
ich odbioru g okreslone w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fwyréwnania podbudowy kruszywem stabilizowanym naeitznie obejmuije:
- — prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- — oznakowanie robat,
— — transport materiatu na plac budowy,
- — przygotowanie mieszanki,
— — dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— — roziozenie i zagszczenie mieszanki,
- — przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania kruszywem stabilizomwammechaniczniess
podane w OST D-04.04.00 ,Podbudowy z kruszyw. Wyamggy ogoine” pkt 10.



